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Resumen 
 
El  objetivo  es  desarrollar  un  sistema  de  detección  preciso  de  obstáculos  en  la 
carretera mediante la información suministrada por un sensor laser scanner 3D. Este 
sensor  proporciona  el  mayado  3D  de  todos  los  elementos  que  se  encuentran 
alrededor de un vehículo hasta una distancia de 100 metros. Esta información debe 
ser interpretada a fin de modelar el entorno, separando la carretera de los vehículos, 
peatones u otros obstáculos que puedan aparecer. 
 
Enlace a la página de su grupo de investigación: www.insia‐upm.es 
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Autores (p.o. de firma): Alberto Díaz, Francisco Serradilla, José Eugenio Naranjo, Jose Javier 
Anaya, Felipe Jiménez 
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Título: ESTIMACIÓN DE LA AUTONOMÍA DE UN VEHÍCULO ELÉCTRICO SEGÚN EL ESTILO DE 
CONDUCCIÓN 
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