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Seminario de Investigación

Curso 2015-16

Lunes 11 de abril, 16:00 - Sala de Grados. Conferencia: 

“Detección de obstáculos mediante visión artificial”

Ponente: Aurelio Ponz, investigador de la UC3M

Resumen:

La creciente automatización en múltiples aspectos de la vida requiere una conciencia precisa del entorno en el que se desarrolla. Para adquirir esta conciencia, muchas máquinas imitan el sentido principal de los seres humanos: la visión.

La adquisición de imágenes es una tarea sencilla, pero su interpretación plantea múltiples dificultades que los humanos hemos solucionado de forma innata gracias a la evolución o gracias a años de entrenamiento intensivo necesario para la supervivencia.

En este seminario se verán técnicas básicas de extracción de características de una imagen, entrenamiento de un clasificador y clasificación de obstáculos en una aplicación de automoción.


Nombre: 

Ejercicio: marcar en cada pregunta la solución correcta



1. Los descriptores HOG:
 Describen la distribución de los objetos en la imagen

 Describen globalmente la forma de los objetos en la imagen

 Describen la textura de los objetos de la imagen

 Se aplican exclusivamente sobre imágenes en escala de grises


2. Un entrenamiento con imágenes descritas con HOG para SVM:
 Es mejor cuantos más tamaños diferentes de imagen emplea

Debe presentar un fondo común a todas las imágenes de entrenamiento para que los objetos se describan con mayor claridad

 Debe presentar objetos lo más similares posible para aprender las características distintivas e ignorar las accesorias

 Ninguna de las anteriores


3. En un entrenamiento para SVM:
 Se suministran exclusivamente imágenes del objeto a detectar

 Se suministran exclusivamente imágenes sin el objeto a detectar

 Se suministran tantas imágenes del objeto a detectar como sin él

 Se suministran muchas más imágenes sin el objeto a detectar que con él


4. Para clasificar un objeto en distintas clases posibles:
 Se clasifica en una sola fase entre todas las clases posibles

 Se investigan primero las clases más comunes

 Se investigan primero las clases menos comunes

 Se elige al azar el orden de las clasificaciones para cada caso concreto



Enviar el cuestionario resuelto a jglopez@etsisi.upm.es
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